Gervall

Médulo de seguridad UCM100

® Descripcién:
Médulo de seguridad UCM para el control de actuacién del limitador para sistemas de proteccion
confra el movimiento incontfrolado de cabina (UCM, Unintended Car Movement) en cumplimiento de la
Adenda 3 de la norma EN 81-1:1998+A3:2009 (punto 9.11).

Descripcidn funcional. ~ SR

El médulo UCMI00 estd disefiado para el control de la / f\ﬁ\f\/\ /\JU\
alimentaciéon de la bobina del electroimdn instalado en el ,j\) \/?, ,f\; 7\/?,
limitador de velocidad: : ( B O a,

A)Cuando la bobina estd alimentada, ésta permite el libre p! ) ’
giro del limitador. i 3

B)Cuando la bobina no estd alimentada, ésta incide sobre \

una corona dentada, solidariac a la polea del limitador,
permitiendo detectar el UCM.

Mediante las entradas de serie y de nivel de piso el LWJ
mddulo detecta cuando la cabina se encuentra parada a nivel R
de piso y con las puertas abiertas, en cuyo caso se deja de
dlimentar la bobina para activar la proteccién, y en a) B
consecuencia, la instalacién queda protegida contra movimiento incontrolado de cabina. Con las
puertas cerradas el sistema no enclava el limitador, permitiendo el normal funcionamiento del ascensor.

Un sistema de baterias conectadas al médulo permite realizar el desenclavamiento del sistema en
ausencia de corrienfe en maniobras de rescate.

El mddulo es capaz de evitar la actuacion del limitador en situaciones indeseadas:

1)En situaciones de apertura de la serie con la cabina en marcha, se dard un retardo en la caida de
la bobina del limitador para permitir el movimiento de la cabina hasta su deteccién, antes de la actuacion
del sistema UCM.

2)En situaciones de caida de la tensidn de alimentaciéon con la cabina en marcha, el sistema de
baterias permitird un retardo en la caida de la bobina impidiendo la actuacion del limitador durante el
posible movimiento de la cabina hasta su deteccion, evitando la actuacién del sistema UCM.
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» Caracteristicas Eléctricas

-Tension de alimentaciéon: de 20 a 30 Vdc.

-Tension de la senal de nivel de piso: de 20 a 30 Vdc.

-Tensidon de la entrada de serie: de 48 a 230Vac/dc.

-Tension de la salida del control de la bobina: 24 Vdc.

-Corriente de salida:2A.

-Alimentaciéon auxiliar por baterias: 24 Vdc, (1Ah)

-Fuente de alimentacion 2,2A minimo. (1,9 A de la bobina UCM+0,TA
modulo).

Esquema de conexionado:

Conectar siempre el médulo UCM-100 a la maniobra y al limitador de velocidad tal y
como muestra el esquema.
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